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Alla riunione odierna prendono parte per la prima volia
1 due nuovi soci, PORETTI ¢ BRACHETTI, a1 quali il Presidente
TOZZI SPADONI consegna I distintivy ed 1l Regolamento del Club.

Come oratore 1l nostro SOMALVICG per un argomento
affascinante e attudle : la robotica e 1intelligenza artificiale,

Il termine “robot'' deriva dalla lingua slava e-significa
schiavo; il suo uso corrente ha un'origine letteraria e proviene da
una commedia di uno scrittore cecoslovacco nella quale "robot'" era
un ente che Svolgeva passivamente tutto quello che gli s1 diceva di1
fare. Oggi per robot 51 intende (hel campo scientifico) un si1stema
artificiale capace di interagire con 11 mondo per risolvere talum
problem1i e la robotica & la disciplina connessa con la realizzazione
di quesil sistemi artificiali,

11 mondo & tutto c10 che esist e e comprende anche 11 robo?
stesso, 1] quale interagisce con l'ambiente nel quale s1 trova s1a
ricevendo, mediante adeguatt sensori1, informazioni sulle realtl feno-
menologiche che lo circondano, sia agendo mediante opportun) attua-
tori per modificare dette realtd, 1" entitd che permette d1 passare
dall'informazione all'azione & 1'unita di interazione che esegue 1'al-
goritmo di interazione, Quest'ultimo non va 1nteso 1n termini pura-
mente mat ematict o come un'attivita di calcolo, ma come coordani-
zione di attivita elementari molto semplic:t (spostamentl, solleva-
mentl, etc) compiute anch'esse per effetto d1 sistem1 artificialy, 11
cul insieme risolve un determinato problema,

51 pud guindl effettuare un paragone tra 1l robot ed 1l cal-
colatore elettronico : entrambi risolvono un problema ricevendo 1n-
formazioni dall'esterno (tastl, schede per 1l coputer; immagini, 1m-
pulst etec, per il robot) ed eseguono un'azione, Quello che 11 diffe-
renzia € 1'unita di interazione che per i1l computer & un modellg ma-
tematico,

Dopo aver defintto 1l robot, SOMALVICO passa 1n rassegna
I divers: tip1 : di manipolazione, di verniciatura, d1 saldatura, di
montaggio o assemblaggio, che & 1l pit complesso ed 11 pd recente
ed & 1n grado di eseguire sequenze di operazion differenti tra loro
avendo a disposizione divers] organl attuatori e potendo comandare
ad alirl robot che sonoc “schiavi' del robot prineipale,



La futura generazione di robot & quella costituita dal
robot "intelligente'’, ¢he non sara programmata con un algoriimo
ben definito, ma sarid in grado di 1mpostare l'algoritmo adatto
per risolvere un determinato problema.

Ogg” ! robot serve industrialmente per l'automazione di
un intero processo manifatturiero, e st pone in concorrenza coil
i'uomo (per la parte manuale} e con le macchine operatrict (g1a
da tempo introdotte € che svolgono un ben prestabilito c¢iclo di ope-
razioni). L'uomo ha un'incidenza di costo, ner cicli produttivi, in-
dipendente dalla quantitd di unitd prodotte, mentre la macchina
operatrice ha un costo decrescente all'aumentar - della produs.. a.

Il robot s} colloca tra 1 due:
non & cosl versatile come l'uomo ed ha un costo di acquisto netta-
mente inferiore alla macchina operatrice. La sua continua evolu-
zione fa prevedere una sua massicela espansione nel mondo 1ndu-
striale, scalzando in diversi settori sia 1'uomo sia le macchine
per la sus convenienza economica.

L'Italia & al 4" posio nel mondo nell'uso del robot, dopo
Giappone, USA e Germania e la robotica @ una scienza in continua
espangione,

INTERVENTI: PORETTI, SALVINI, ALBERTONI, BANA,
BERTELE', ALLEGRENI, MECIANI, VAUDC,
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NQTIZIE DELLA SEGRETERIA -

- Su proposta di ARTESI & stato accettato come Socio Onorario
del nostro Club 1l Col. Sergioc PELAGALLI, Comandante del Di-
stretto Militare di Milano,

DATE DA RICORDARE

- Lunedi 13 dicembre la riunione conviviale & dedicata alle elezion:
del Presitdente del Consiglio Direttivo,

81 rammenta l'obbligo della presenza: se non sl pud intervenire, far
pervenire per quella data le schede di votazilone che ognuno ricevery
per posta.




